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VAZENI ZA JIiZDY CROSSWIM
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Predstavte si svét s plynulym provozem na rovnych o B e e o R o
dalnicich. Zaddna omezeni, zadné zlzeni, zadné

odklony. Bez nekonedénych oprav vytvarejicich CrossWIM je systém vysokorychlostniho
zdrzenf a kolony. Predstavte si bezpeéné silnice vazeni za jizdy, ktery spliuje nejnarocnéjsi
se Spraved“va Systémem Vybéru myta kritéria pI’O detekCi dOpI’avy a dynamiCké
vazeni. CrossWIM se pouziva pro dopravni
statistiky a usnadhuje pFedseIekci a phme Data o vozidle (celkova hmotnost vozidla, zatizenf na
pokutovénl' pFetl'ien{/ch vozidel. népravu, zatizeni kola, typ/tiida vozidla, rozvor)
Méreni rozmért vozidla (vySka, Sitka, délka)
Detekce dvojmontazi
Méreni rychlosti vozidla
@ Del$i Zivotnost silnic @ Spravedlivg vgbér m{ta Tato technologie byla navrzena s dlirazem na presnost, Vysoce presna Klasifikace vozidel
spolehlivost a jednoduchost. Je vhodna jak pro instalaci Watchdog pro sledovani systému
v jednom jizdnim pruhu, tak pro silnice viceproudé Web API pro integraci dat
Zastavte auta, kterd ni¢i vozovku. Vyjeté koleje, Poplatek Uctovany za pouziti silnice by se mél s hustym provozem. SQL databaze
vymoly a utrzene krajnice stoji miliony roc¢ne. Odklonit vztahovat nejen k ujeté vzdalenosti, ale i hmotnosti
pretizena auta ze silnic pritom mtZe byt jednoduché. danéha vozidla. PIné naloZzeny kamion opotrebovava
Systémy CrossWIM chrani silnice a setff penize povrch vozovky vice nez prazdné vozidlo. A mél by
i nervy ridica. za to také spravedlivé zaplatit.
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‘é{ Vy&&i bezpeénost jizdy Snazsi planovani Kompatibilni Modularni fesen Kompatibilni
provozu a Udrzby s komponenty s rzngmi
tfetich stran senzory WIM
Moderni auta jsou bezpecnéjsi, rychlejsi a technologicky Mit presna data o provozu se vyplaci. Lze tak Iépe
vyspélejsi nez kdy predtim. Své prednosti pak mohou nastavit parametry provozu na danych silnicich,
uplatnit hlavné na kvalitnich silnicich, coZ je Ukol pro uc¢inné odklanét nadrozmérna vozidla nebo chranit
technologie CrossWIM. Kvalitni a bezpetné silnice pro vybrané Useky pred tézkou dopravou. Presné Udaje MinimaIni doporu¢ené rychlost od 10 km/h 2x SSD disk v RAID 1 pro ukladani dat a 1x HDD pro ukladani
komfortni cestovani. 0 provozu umozni lépe planovat vystavbu silnicnf Citlivost vézeni od O kg snimkd kamer
sité a jeji udrzbu. Presnost méfen intenzity dopravy 98% Max. délka kabelu ke smycce: 300 m; senzor WIM: 100 m

Navrzeno i pro provoz v extremnich klimatickych podminkach

Presnost klasifikace vozidel 95% (v praméru, zavisi na ‘
(standardizované verze: ARCTIC, TROPIC a DESERT)

kategorii vozidel)
Moznosti komunikace 4G, 5G, LTE, TCP/IP, Wi-Fi
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Rozpoznani Senzory pro Proménné Prehledové
registracnich méfeni rozmérd informacni tabule kamery
znacek vozidel (VMS)

Good Journey Innovations CrOSS




MODULARNI
RESENI

CrossWIM je koncipovan jako modularni
systém. Padle zvolené konfigurace
umoznuje mefit a zaznamenavat rlizna
data a dosahnout pozadované miry

presnosti. Padle vybaveni jsou pak
stanice vhodné pro nize uvedené uziti.

CROSSWIM CROSSWIM CROSSWIM PRO
PRO STATISTIKU PRO PREDSELEKCI PRIME POKUTOVANI

20 % 75 % t5%
Pro méfeni dopravy a pro ziskani detailniho Pro pfesngjsi mefeni dopravy, pro vazeni vozidel Pro pfesné méreni dopravy a automaticke
prehledu o dopravnim toku. a jejich predselekci pro feseni prestupkd. pokutovani pretizenych vozidel.
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TYPICKA INSTALACE TYPICKA INSTALACE TYPICKA INSTALACE
Dvé indukeni smycky na jizdni pruh Dvé indukeni smycky na jizdni pruh Dvé indukéni smycky na jizdni pruh
Dvé fady PIEZO senzor( na jizdni pruh Jedna fada QUARTZ nebo tenzometrickych Dvé (nebo tfi) fady QUARTZ nebo tenzometrickych
Orientaéni méfeni rychlosti, po&tu néprav, délky senzordi na jizdni pruh senzordi na jizdni pruh
vozidla, rozvoru a hmotnosti na napravy Méreni rychlosti, poctu naprav, délky vozidla, Méreni rychlosti, poctu naprav, délky vozidla,
Klasifikace vozidel rozvoru a hmotnosti na napravy rozvoru a hmaotnosti na napravy
Klasifikace vozidel Volitelné diagonalni senzory pro detekci

dvoumontaZi (dvojité pneumatiky), Sitky népravy,
pozice vozidla vaci sSifce jizdniho pruhu a detekce
podhusténych pneu

Vylepsena Kklasifikace vozidel

CIrOSS (ood Journey Innovations



CROSSWIM CROSSWIM

CROSSWM je jedinecny system vazen( vozidel,
ktery je nezavisly na vyrobci a technologii
vozovkovych véZicich senzor(. Variabilita je
umocnena presnym vyhodnocenim signalt
senzor( s teplotni kompenzaci na zaklade
instalovanych teplotnich senzort pod povrchem
VOZOVKy.

Vstupnim modulem webové aplikace je tzv. Watchdesk.
Ten nabizi jednoduse ovladatelnou konzoli, ve které se

v online rezimu zobrazuji praveé projeta vozidla, véetné
nahledu a indikace prestupku. Pro kazdé zaznamenané
vozidlo je pak moZné zobrazit detailni informace napf.
pocet naprav, zatiZzeni jednatlivych kol, celkova hmotnost
nebo rozmery vozidla. Systém navic dovede fungovat

v mnoha jazycich, které se urci automaticky dle
zvolenéha jazyka v prohlizeci.

LINUX A SOL DATABAZE

- Vizualizace aktualne projizdéjicich vozidel, Zobrazeni protokalu o vazeni v pripade
véetné rozpoznani RZ a snimkl z prehledovych prestupku
PIEZOELEKTRICKE kamer Export dat do Microsoft Excel a PDF
senzory RoadTrax Novacos

Pristup k databazi vozidel, véetné moznosti

C , Podpora pro kalibraci zarizeni a konfiguraci
vyhledavani a filtrovani pora p g

provoznich parametrt
Podrobné informace o kazdém zaznamenaném

vozidle (napf. celkova hmotnost, zatizeni kola
a napravy, indikace pretizeni, rychlost, platnost
méreni) Web API pro integraci dat

P

Enviko Dopravni statistiky (napt. pretizena vozidla, Kalibracni a servisnf nastroje
klasifikace vozidel, zemé plvodu, statistika
hmotnosti a rychlosti)

Sprava uzivatelskych uctl, databazi
a regionalniho nastavenf

¥

QUARTZ

Kistler
senzory
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TENZOMETRICKE
senzory

STATISTIKY m—

Statistiky hmotnostf ,
.:l O mowos £ cu
ol o Tt} Y -
Teplotni kompenzaéni / : ‘
senzory < - T — T— -

Intercomp

Kategorie vozidel
7 Pretizend vozidla
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PRIPADOVA
STUDIE

V roce 2011 spole¢nost CROSS Zlin
jako prvni v Ceské republice a EU
instalovala certifikovany systém
vysokorychlostniho vazeni silni¢nich
vozidel pro pfimeé pokutovani. Systém
je vybaven jednotkou CrossWIM, ktera
je certifikovanym stanovenym
mefidlem pro automatické vazeni
vozidel za jizdy s presnosti 5 % na
celkovou hmotnost vozidla a +11 % na
jednotlivou napravu.

CIrOSS (ood Journey Innovations

Diky systému automatického pokutovani dochazf
k zdsadnimu zefektivnéni ochrany silnic pred jejich
poskozenim pretizenymi vozidly, coz razantné
zvysuje jejich Zivatnost a vede k vyraznym
Usporam pfi jejich opravach.

,Ceskd republika jako prvni pfedstavila pravni
predpisy, které umoZriuji primeé pokutovanf
pretizenych vozidel na zdklade vysledkd mereni
vysokorychlostnich vah.”

(O 40
Dalsi ¢
reference [=]

Polsko Madarsko

CrossWIM a méfeni rozmér( (vysky) vozidla Dalni¢ni sit, 106 stanic CrossWIM

Litva Saudska Arabie

Dalniéni sit, CrossWIM predselekce

Plovdiv, Bulharsko Slovensko

Test site, detekce dvojmontazi Dalni¢ni sit, CrossWIM pro presné scitani a klasifikaci
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Thajsko Ceska republika
CrossWIM pro predselekci Kompletni dalni¢ni sit



CROSS Zlin, a.s.
Tel.: +420 577 110211
E-mail: info@cross.cz

EUROPEAN UNION

European Regional Development Fund
Operatiol 'ogramme Entreprise

and Inno

www.cross-traffic.com
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